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Manual abreviado ST500 Introduccion

Introduccion

Este manual abreviado describe brevemente el cableado externo, los terminales, el teclado, los pasos de inicio rapido,

asi como algunos ajustes esenciales de los pardmetros de funcionamiento y los errores mas frecuentes y sus soluciones

para los variadores de frecuencia de la serie ST500 de Sourcetronic.

Visite www.sourcetronic.com para obtener mas informacién o consulte la version completa detallada del e-manual.

jAtencion!

Esta guia sélo contiene la informacion mas basica sobre la instalacion y la puesta en servicio. El incum-
plimiento de las indicaciones de seguridad y de las instrucciones de instalacion y puesta en servicio de
la documentacion correspondiente puede provocar accidentes, incluidos dafios en el aparato, lesiones o

incluso la muerte.

Solo especialistas formados y cualificados pueden realizar los trabajos pertinentes.

jPeligro!

Asegurese de que el variador de frecuencia esté desconectado mientras realiza trabajos en el variador.
Espere a que los condensadores se hayan descargado antes de trabajar en el enlace de CC. En la
tarjeta de alimentacion hay un LED que indica la carga en el enlace de CC. En caso de duda, mida los

bornes para asegurarse de que no hay tensién. Existe riesgo de lesiones por descarga eléctrica.

Los trabajos en el variador de frecuencia solo deben ser realizados por personal técnico cualificado.
Asegurese también de que el variador de frecuencia esté correctamente puesto a tierra. No retire la toma

de tierra hasta que los condensadores hayan descargado completamente su carga.
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Manual abreviado ST500 Cableado y terminales

1 Cableado y terminales

1.1 Esquema eléctrico

DC reactor (optional)

-
MCCB contacts é
P + - RB
OR(L1)--— Siter ST500 u(T)
ilable
fi 5.5kW G3 H
S(L2y-— ! rom inverter V(T2)
T
W ! | Main circuit WT3)©Q
Id.

- —/5.5kW to 11kW: fixed connection
from 15KW: “EMC” switch, open by default

[ B control circuit RS485 bus
}:C termination
" J23 485
B flon Built-in Rsass (default) Rs48s-
_ﬁ:(: OFF External interface
cardsatJ13 RS485 +
PG card e
port
_ﬁ N 52 PT100 connectiorl
:C 51 for motor itoril
Communication ﬂ_ GND
PLC card port =
3 +24V
2 PLC
1 COM
2-3 shorted: drain connection (default)
1-2 shorted: source connection
The PLC terminal can DA1

! | a1
either be connected to

+24V or COM via the PLC
jumper, or, with the

_____ jumperremoved, to the |
coy\ﬂ corresponding pole of an
| external source (19-29V).| pay

&

I L
r—y-\r PLC 1 In this case, Dl and SPx Evj DA2:0- 10V DC

&

are galvanically isolated.
y areo Y l 1 JDA2:0-20mA DC
(default)

+10V Al

V7] 0to+10V DC (default)

2kQ /2w

1 7] 0to20mA via 5000 }-
GND 7
= PE connection '}
+10V A2 T :l(
V] 0to+10vVDC
2K /2W 1 J 0to 20mA via 5000 (default)
GND
= PE connection 3
N e _ﬁ;:l Qe
+10V com &
oM
F i A3 Interference suppression/ground
5kQ/2W reference for COM and GND
GND 1 Ne
-10v PE :l PE
(external) L i GND
= PE connection GND

V] DAI:0-10VDC et
] DA1:0-20mA DC

Analog output DA1
0-10V max. 5mA
0-20mA max. load 2500

DA2 Analog output DA2
0-10V max. 5mA

GND 0 - 20mA max. load 250Q

Please note:

All connections with the
same labeling are
connected internally.

Output signal 1
-—

Output signal 2
-— ]

Output signal 3
5A/250V AC
1A/30VDC

Output signal 4
5A/250V AC
1A/30VDC

Figura 1-1 Diagrama de cableado del circuito principal y del circuito de control
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Cableado y terminales

1.2 Terminales del circuito principal

Terminal Nombre Descripcion
RIL1/P Bornes para la conexion de la alimentacion del variador de frecuencia. En
los modelos monofasicos, el tornillo del borne S permanece sin montar; los
S/L2 Terminales de entrada dos bornes restantes Ry T deben utilizarse para la fase y el neutro. Debido
a la simetria del rectificador de entrada, es irrelevante cuél de las dos o tres
TIL3N lineas de alimentacién se conecta a cada borne.
Terminales del reactor de . . .
P X Para instalar una reactancia de enlace de CC, debe retirarse el puente entre
CC (a partir de 4 kW G1/
+ Py+.
5,5 kW G3)
Terminales de la
+
RB resistencia de frenado Para instalar una resistencia de frenado.
(hasta 22 kW G3)
+
Terminales de enlace CC | Para conectar una unidad de frenado.
u/m
Terminales de salida para conectar un motor trifasico.
VIT2 Terminales de salida
No deben conectarse motores monofasicos.
WIT3
E Terminal PE Bornes de conexion PE (conductor de proteccion).

1.3 Terminales del circuito de control

Categoria | Terminal Nombre Descripcion
Fuente de tension
0V Ce Fuente de tensién de +10 V con una corriente de salida maxima
+10V de 10 mA. Normalmente se utiliza como fuente para un poten-
GND Puente GND: Supresor de ciémetro. El rango de resistencia total debe estar entre 1 kQ y
interferencias contra tierra 5KQ.
de protecciéon PE
Fuente de tension
Fuente de +24V CC, aislada Fuente de tension de +24 V con una corriente de salida méaxima
alimentacién | +24V galvanicamente de 200 mA. Puede utilizarse para alimentar sensores externos
COM Puente COM: Supresor (conectar COM y GND, no se requiere aislamiento galvanico) o
de interferencias contra | 10S terminales de entrada digital.
tierra de proteccion PE
Terminal de entrada para
Si se utiliza una fuente de tensién externa, debe retirarse el
fuente de tensién externa
PLC puente PLC. El polo de la fuente desde/a la que debe fluir co-
9V a30V paralas
rriente a través de los optoacopladores en estado activo debe
entradas digitales
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Cableado y terminales

conectarse al terminal PLC; en consecuencia, las entradas de-

ben conectarse al otro polo de la fuente en estado activo.

Rango de tensién de entrada: 0V a 10 V CC o 0 mA a 20 mA

Al1 GND Entrada analégica Al1 cc.
Conmutable mediante el puente Al1 o Al2 de la tarjeta de con-
Entrada trol.
analdgica 6gi
gica | AlZGND | Entrada analogica Al2 |\ oo de entrada: 22kQ (OV a 10V), 500Q (0 mA a
20 mA).
AI3 GND Entrada analégica Al3 Rango de tension de entrada: de -10 V a +10 V CC.
DI1 Entrada digital DI1
DI2 Entrada digital DI2 Contactos como optoacopladores compatibles con entrada bi-
polar (es decir, pueden funcionar en ambas direcciones de co-
DI3 Entrada digital DI3 .
rriente).
Di4 Entrada digital DI4 || sedancia de entrada: >1,65 kO (DI5) / >3,3 kQ (todas las de-
Entrada DI5 Entrada digital DI5S mas DI), diodo Zener antiparalelo.
digital
9 DI6 Entrada digital DI6 Rango de tensioén: 19,2 V a 28,8 V DC. DI1 a DI8 ajuste de vol-
taje por puente PLC, retire el puente para la fuente externa.
DI7 Entrada digital DI7 §€ por puente refire el puente para a fuente extem
DI8 Entrada digital DI8
DI5 Entrada digital de EDS5 también puede utilizarse como entrada de impulsos.
impulsos Max. Frecuencia de entrada: 100 kHz.
. . Seleccion de la sefial de salidaentre 0 Va10 Vo 0 mAa 20 mA
DA1 GND Salida analégica DA1 .
Salida mediante el puente DA1.
analégica . . Seleccion de la sefial de salida entre 0 Va 10 Vo 0 mAa 20 mA
DA2 GND Salida analégica DA2 .
mediante el puente DA2.
SPACOM Salida digital 1 Aislamiento optoacoplador, salida de colector abierto bipolar;
Rango de tensién de salida: 0V a 24 V;
Salida SPB COM Salida digital 2 Rango de corriente de salida: 0 mA a 50 mA
digital . . " -
Utilizando el parametro de funcién F2.00, SPB también puede
SPB COM Salida de impulsos configurarse como salida de pulsos. La frecuencia de salida ma-
xima es de 100 kHz.
TA1/2 Contacto normalmente
TC1/2 abierto
Potencia maxima conmutable:
Salida 250 V CA contacto NC 3 A, contacto NA 5 A, cosd = 0,4
de relé TB1/2 Contacto normalmente | 30V CC 1A
TC1/2 cerrado Contacto NC relé 2 sélo disponible hasta V1.05
Sensor de S1
temperatura S2 PT100/PT1000/PTC Conexion para un sensor de temperatura del motor.
del motor GND
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Cableado y terminales

Interfaces

Conexion de 26 pines para tarjeta de interfaz: CANbus o Profi-

J13 Tarjeta de interfaz
bus-DP
J10 Interfaz PG Conexion de 12 polos para codificador de posicion
485+ ) .
485 Interfaz RS485 Interfaz RS485/Modbus; no libre de potencial a GND

1.4 Lista de puentes e interruptores

DA1 | Salida analdégica DA1: V

Al2 | Entrada analdgica Al2: |

DA2 | Salida analégica DA2: | 0mAa
20 mA
Al1 | Entrada analégica Al1: V
V:
ova10Vv

Potencial de referencia DI1 a DI8
PLC COM (alto activo) / 24 V (bajo activo)

Abierto: alimentacion externa mediante terminal PLC

Supresién de interferencias/referencia a tierra para COM /
GND |GND
COM | Puente GND, puente COM:

NC abierto / PE elemento RC a tierra de proteccion

485 | Terminacion RS485 500Q ON/OFF

J23 | Interfaz: ON = RS485 interno / OFF = Tarjeta Profibus/CANbus/... externa

EMC | (a partir de 15kW) Conecta el punto estrella del filtro C3 a PE: ON/OFFE

VDR

(a partir de 45kW) Conecta el punto estrella de los varistores a PE: ON/OFF

Por debajo de 45 kW, se conectan en triangulo y no se conectan a PE.

Nota: Subrayado = ajuste por defecto
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Teclado

2 Teclado

2.1 Indicadores LED

8888
E.S/.IQ\EH

Figura 2-1 Teclado

LED

Nombre / Descripcion

LED de estado

EJECUTAR

Indicacion del estado de funcionamiento del motor
ON: el variador de frecuencia esta en funcionamiento.

OFF: el variador de frecuencia estd en modo de espera.

LOCAL/ RE-
MOTO

Visualizacion de la fuente de control

ON: el variador de frecuencia se controla a través de los terminales.

OFF: el variador de frecuencia se controla a través del panel de control.
PARPADEDO: el variador de frecuencia se controla a distancia (RS485, CAN,

etc.)

FWD/REV

Indicacion del sentido de giro
ON: Sentido de giro hacia delante.

OFF: Sentido de giro hacia atras.

TUNE/TC

Deteccion automatica / visualizacién de errores

ON: Control de par activo

PARPADEO LENTO: Modo de deteccién automatica activo
PARPADEO RAPIDO: El variador se encuentra en estado de error.

Unidades Indicador

de combinacién

HzAV

Hz Unidad de frecuencia

A Unidad de corriente

\% Unidad de tensién

RPM Unidad de velocidad

% Porcentaje
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Teclado

2.2 Botones del teclado

Firme Nombre Funcion
Ajuste de . Llamada al menu de parametrizacion
parametros/ . Cerrar el menU de parametrizacién
Tecla ESC . Cancelar la introduccion de parametros sin guardar
. Seleccionar funciones especiales durante el funcionamiento
. Pasar de un parametro de estado a otro
Tecla SHIFT . . . .
. Seleccione el punto decimal cuando seleccione parametros de funcion
o introduzca parametros de funcion
“ Tecla UP Aumentar el nimero de parametro o funcion, definido por el parametro F6.18.
u Tecla DOWN Disminuye el nimero de parametro o funcién, definido por el parametro F6.19.
Tecla RUN Puesta en marcha (si el aparato esta en modo de control por teclado)

Tecla STOP/RESET

Detiene el motor durante el funcionamiento y restablece el estado de error. Si

el control por teclado no esta activo, la funcién depende del ajuste en F6.00.

Tecla ENTER

. Confirmar ajustes

. Navegar por los menus de parametros

Tecla multifuncion
QUICK

La funcion de esta tecla viene determinada por el ajuste del cédigo de funcion
F6.21.

Teclado codificador

rotatorio

Permite seleccionar y modificar los valores de los parametros en el modo de
parametrizacion y puede utilizarse para controlar la frecuencia durante el fun-

cionamiento.
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3 Inicio rapido

Asegurese de que todos los terminales estén bien conectados.

Aseglrese de que la potencia del motor coincide con la del variador de frecuencia.

3.1 Diagrama de flujo de la puesta en servicio

Selec
frequen
("

Enter motor parameters
(b0.00 to b0.05)

Vector control withou
pulse generator/position encoder

Configure acceleration &

(Commissioning]

2 | VIf control

mode o]
oy inverter
0,00)

Vector control with
pulse generator/position encoder

Not strictly necessary du
recommended for the

braking time (F0.13 & FO.14) (6000

Automatic calibration of

motor parameters (60.27)

Configure motor parameters

default Vi settings, but
motor protection functior

to b0.04)

Select command source for the

Select frequen
(F0.03,

frequency inverter (FO.11)

oy control source
0,04, F0.07)

Select start-uj

braking time

Select stop

Configure acceleration &

p mode (F3.00)

(FO13 &FO.14)

mode (F3.07)

“Troubl

Start the motor and observe fts \
operating behavior. I it behaves \
abnormally, please refer to chapter

leshooting”

Working

as intended?

Motor paameers |
b0.00: Mbtor type |
0: Allcommon asynafonous nators
1: Asynclronous notor specificdy for |
fequerty inverters |
2 Permananty excited synchronous |
motor (see also: b0.27)
b0.01: Mitor rated power [MV] |
|
|
|
|

60.02: Mtor rated voltage V]
b0.03: Mtor rated curent [A]
5004 Mtor rated fequerty [Hz]
b0.05: Mtor rated speed [RPM]
50.28: Exoder tye. if available:

Configure motor & encoder
parameters (60.00 to b0.05, b0.28, etc)

Configure acceleration &
braking time (FO.13 & F0.14)

Automatic callbration of
motor parameters (60.27)

Yo ———————— -

Command source of frequency inverter |
(start, stop, FWD/REV, reset etc) |
FO11=

0: Control panel  2: Comm. interface
TiTerminals 3082 !
4: all three sources accepted |

Frequency control source:

When configuring, the inverter skips
the value set in the other parameter!
Main freq. F0.03= / Add. freq, F0.04=
0/1: Control panel with/without saving

|
|
|
|
4; Control panel rotary encoder !
5: High frequency pulse DIS (F1.04=30) |
6: Mult-speed operation |
7: Simple PLC program |
8 PID controller 9: Comm. interface |
|

|

|

|

Switching main / add. frequency.
F0.07=02 Switch via DI, funktion 18;
eg DI3: F102=18; DI3 open: FO03,
DI3 closed: FO04

Start-up mode

0: Direct start-up |

Starts with the set starting frequency, |

after DC braking f necessary. |

1: Speed equalization |

Measures the current speed and uses
this as its starting frequency.

2: Asynch. motor pre-excited start |

J

Sopmode 30 I
0: Active stop I
Active braking with set braking |
ramp time |
1: Free stop |
Motor output s released, motor
coasts to a stop uninfluenced !

Figura 3-1 Diagrama de flujo de la puesta en servicio
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4 Parametros de funcion

A continuacién se describen brevemente sélo algunos de los pardmetros de funcién mas comunes y sus valores tipicos.

Para obtener la lista completa de parametros de funcion, consulte el manual de usuario completo.
La columna "Mod." indica si los parametros son modificables, es decir, si el usuario puede ajustarlos manualmente.

Se utilizaran los siguientes simbolos:

* Este pardmetro no puede modificarse durante el funcionamiento
. Este parametro forma parte de los datos reales de la prueba y, por tanto, no puede modificarse.
* Este pardmetro puede modificarse tanto durante el funcionamiento como en modo de espera;
A Parametro de fabrica, no modificable.
Cadigo Designacion Rango de ajuste Por defecto Mod.
0: Control vectorial sin PG
1: Control vectorial mediante el generador de impul-
F0.00 Control del motor 2 *
sos / codificador rotatorio
2: Control V/f
FO0.01 Objetivo frecuencia 0,00 Hz a F0.19 (frecuencia maxima) 50,00 Hz *
0: Teclado (F0.01) sin guardar después de apagar
1: Teclado (F0.01), memorizacion tras apagado
2: Al
3:AI2
4: Codificador rotativo del panel de control
Fuente de control de
F0.03 5: Impulso de alta frecuencia 1 *
frecuencia
6: Funcionamiento a varias velocidades
7: Programa PLC simple
8: Control PID
9: Especificacion a través del mando a distancia
10: AI3
0: Teclado (LED apagado)
1: Terminales (LED encendido)
FO.11 Fuente de mando 2: Interfaz de comunicacion (el LED parpadea) 0 *
3: Teclado + interfaz de comunicacién
4: Teclado + terminales + interfaz de comunicacion
Depende
F0.13 Tiempo de aceleracion 1 0,00 s a 6500 s Yo
del modelo
0,00sa6500s Depende
F0.14 Tiempo de frenado 1 *
La configuracion por defecto depende de la salida | del modelo
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4: Potencia de salida

F0.19 | Frecuencia méaxima de salida | 50,00 Hz a 3200,0 Hz 50,00 Hz

F0.21 Limite superior Frecuencia |F0.23 a F0.19 50,00 Hz

F0.23 Limite inferior Frecuencia 0,00 Hz a F0.21 0,00 Hz
0: Por defecto (Adelante)

F0.24 Sentido de giro del motor 0
1: Marcha atras

F1.00 Funcién de DI1 0 a 51 (para ver la lista completa, consulte el manual 1
del usuario; los siguientes son ejemplos).

F1.01 Funcién de DI2 2
0: Sin funcién

F1.02 Funcion de DI3 1: Operacion de avance 8
2: Operacién inversa

F1.03 Funcién de DI4 3: Control de funcionamiento a tres hilos 9
4: Jog hacia delante (FJOG)

F1.04 Funcién de DI5 5: Jog inverso (RJOG) 12

., 6: Aumentar frecuencia (UP)

F1.05 Funcién de DI6 13
7: Disminuir frecuencia (DOWN)

F1.06 Funcién de DI7 8: Parada libre 14
9: Restablecer estado de error (RESET)

F1.07 Funcion de DI8 10: Operacion de pausa 15
0: Salida de impulsos (F2.06)

F2.00 Funcién de salida SPB 0
1: Salida de conmutacién (F2.01)

201 Funcion de salida SPB 0a 40 (para ver la lista completa, consulte el manual 0

' (Si F2.00=1) del usuario; los siguientes son ejemplos).
Funcion de salida de relé 1 | 0: Sin funcién
F2.02 2
(TA1, TB1, TC1) 1: Inversor en funcionamiento

2: Sefial de error

F2.04 Funcion de salida SPA 3: Limite de frecuencia FDT1 alcanzado 1
4: Frecuencia objetivo alcanzada

Funcion de salida de relé 2 | 5: Variador en funcionamiento con frecuencia OHz,
F2.05 1
(TA2, TC2) pero no parado
F2.06 Funcion de salida de pulsos | 0 a 17 (para ver la lista completa, consulte el manual 0
’ SPB (Si F2.00=0) del usuario; los siguientes son ejemplos).

0: Frecuencia real

F2.07 Funcion de salida DA1 1: Frecuencia objetivo 2
2: Corriente de salida

. . 3: Par
F2.08 Funcién de salida DA2 13
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5: Tension de salida

0: Puesta en marcha directa

1: Arranque controlado por rotacion, igualacion de

F3.00 Modo de arranque 0
velocidad
2: Arranque preexcitado del motor asincrono
Valor para la ecualizacién
F3.02 1a100 20
de velocidad
0: Parada activa
F3.07 Modo Stop 0
1: Parada libre
F3.08 Frecuencia de frenado CC | 0,00 Hz a F0.19 0,00 Hz
Tiempo de espera del
F3.09 0,0sa100,0s 00s
freno de CC
Corriente de salida con
F3.10 0% a 100 % 0%
funcion de frenado de CC
Duracién de la funcién
F3.11 de frenado de CC 0,0sa100,0s 00s
hasta la parada
F4.01 Aumento del par motor 0,0 % (automatico); 0,1 % a 30 % (manual) 0,0 %
Compensacion por
F4.09 0,0 % a 200,0 % 0,0 %
deslizamiento
F4.11 Supresion de oscilaciones | 0 a 100 0
Componente proporcional
F5.00 1a100 30
inferior G1
F5.01 Tiempo integral inferior T1 | 0,01 sa 10,00 s 0,50 s
Frecuencia de conmutacion
F5.02 0,00 Hz a F5.05 5,00 Hz
inferior 1
Componente proporcional
F5.03 0a100 20
superior G2
F5.04 | Tiempo integral superior T2 | 0,01 sa 10,00 s 1,00 s
Frecuencia de conmutacion
F5.05 F5.02 a FO.19 10,00 Hz
superior 2
F5.06 Componente integral 0: Activo 0

v1.29
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1: Inactivo
F5.09 Ganancia diferencial 50 % a 200 % 150 % *
F6.06 Temperatura IGBT 0°Ca100°C - .
Tiempo total de
F6.07 0ha65535h - .
funcionamiento
F6.08 Tiempo total de encendido | 0 h a 65535 h - .
F6.09 Consumo total de energia | 0 kWh a 65535 kWh - )
Digito de uno: MODBUS
Digito de diez: Profibus-DP
F9.00 Velocidad en baudios Digito de las centenas: Reservado 6005 *
Digito de millar: CANlink
0 a9, es decir, 300 BPS a 115200 BPS
0: (8-N-2)
1: (8-E-1)
F9.01 Formato de los datos 0 *
2: (8-0-1)
3: (8-N-1)
F9.02 Direccion del variador 1 a 247; 0 para maestro 1 Yo
0: Control de velocidad
FA.00 Modo de control 0 *
1: Control de par
0: Teclado (FA.02)
1: A1
2:AI2
3: Codificador giratorio del panel de control
FA.01 Fuente de ajuste del par 4: Pulso 0 *
5: Interfaz de comunicacién
6: MIN (Al1, AI2)
7: MAX (A1, AI2)
8: A3
FA.02 Ajuste del valor de par -200,0 % a 200,0 % 150,0 % *
Tiempo de aceleracion del
FA.03 0,00 s a 650,00 s 0,00 s *
control de par
Control de par tiempo
FA.04 0,00 s a 650,00 s 0,00 s *
de frenado
FA.07 Tiempo del filtro de par 0,00sa10,00s 0,00 s Yo
v1.29 12
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0: Todos los motores asincronos trifasicos comunes

1: Motor asincrono trifasico especial para variadores

b0.00 Tipo de motor de frecuencia 0
2: Motor sincrono de excitacién permanente (se re-
quieren b0.27 a b0.28)
Depende
b0.01 Potencia nominal del motor | 0,1 kW a 1000,0 kW
del modelo
Depende
b0.02 Tensién nominal del motor | 1V a 2000 V
del modelo
Depende
b0.03 | Corriente nominal del motor | 0,01 Aa 655,35 A/6553,5 A
del modelo
Depende
b0.04 | Frecuencia nominal del motor | 0,01 Hz a F0.19
del modelo
Depende
b0.05 | Velocidad nominal del motor | 1 RPM a 36000 RPM
del modelo
0: Sin funcion
1: Restablecer los ajustes de fabrica (sin incluir los
parametros del motor)
2: Borrar datos en tiempo de ejecucion
3: Restablecer los ajustes de fabrica (incluidos los
parametros del motor)
4: Guardar el juego de parametros actual
501: Restaurar parametros de copia de seguridad
de usuario
y0.00 | Inicializacion de parametros 0
10: Borrar la memoria del panel de control
11: Cargar el juego de parametros actual en la posi-
cién 1 de la memoria del panel de control
12: Cargar el conjunto de parametros actual en la
posicién 2 de la memoria del panel de control
21: Descarga del juego de parametros de la posi-
cién de memoria 1 del panel de control
22: Descarga del conjunto de parametros de la po-
sicion de memoria 2 del panel de control
y0.01 Contrasefia de usuario 0 a 65535 0
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5 Solucién de problemas

ID de error Tipo de error Posibles causas Soluciones
Cortocircuito en la salida Comprueba el cableado.
. Instale un filtro de motor o una reactancia
Cables demasiado largos
de motor.
) Compruebe el ventilador del variador y
L, Sobrecalentamiento . ) ) »
Er o1 Proteccion del observe las dimensiones de instalacion.
IT.
variador
Error de cableado Comprueba el cableado.
Unidad de control defectuosa
Péngase en contacto con el equipo de
Pantalla de control defectuosa . L
asistencia técnica.
Mdédulo IGBT defectuoso
. ) Aumentar el tiempo de rampa de lanza-
Rampa de lanzamiento demasiado corta .
miento.
Aumento manual del par o V/f no ade- | Reducir el aumento de par y ajustar la
cuado curva caracteristica V/f.
» . . Adapte los parametros de tension del
Tension del motor demasiado baja
motor al motor.
Cortocircuito en el motor Comprueba el cableado.
. Parametros del motor ausentes en el | Introducir y calibrar los parametros del
Sobrecorriente
control vectorial motor.
Err.02 durante la
aceleracion Motor en marcha incluso antes del arran- | Activar la medicion de la velocidad o pa-
que rar el motor.
Aumento repentino de la carga del motor | Evite los cambios bruscos de carga.
Potencia nominal del variador demasiado | _ . )
) Elige un variador mas grande.
baja
o e Desactive el refuerzo de par (F4.01).
El refuerzo de par automatico intenta for- .
e Aumentar la frecuencia de arranque.
zar el motor a moverse, pero la frecuen- :
. . . e Calibre el motor y opere en modo
cia es demasiado baja para el motor. .
vectorial.
L . . Compruebe el cable de alimentacion del
Cortocircuito en la salida del variador
Sobrecorriente motor.
Err.03
durante el frenado | parametros del motor ausentes en el | Introducir y calibrar los pardmetros del
control vectorial motor.
v1.29 14
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Tiempo de frenado demasiado corto

Aumenta el tiempo de frenado.

Frecuencia de frenado de CC demasiado

alta

Reducir F3.08.

Tensién del motor demasiado baja

Adapte los parametros de tension del

motor al motor.

Aumento repentino de la carga del motor

Evite los cambios bruscos de carga.

Sin unidad de frenado / resistencia de fre-

nado

Instale una unidad de freno / resistencia

de freno.

Cortocircuito en la salida del variador

Compruebe el cable de alimentacion del

motor.

Parametros del motor ausentes en el

Introducir y calibrar los parametros del

. control vectorial motor
Sobrecorriente
Err.04 a velocidad Adaptar los parametros de tension del
Tension del motor demasiado baja
constante motor al motor
Aumento repentino de la carga del motor | Evite los cambios bruscos de carga.
Potencia nominal del variador demasiado | _ .
) Elige un variador mas grande.
baja
L, Tension de entrada demasiado alta Compruebe la tension de red.
Sobretension
Err.05 durante la El par externo acelera el motor Retire el par externo.
aceleracion
Rampa de lanzamiento demasiado corta | Aumente el tiempo de rampa.
Tension de entrada demasiado alta Compruebe la tension de red.
Retire el par externo o instale una unidad
El par externo acelera el motor . )
Sobretension de freno / resistencia de freno.
Err.06
durante el frenado | Rampa de parada demasiado corta Aumente el tiempo de rampa de parada.
Sin unidad de frenado / resistencia de fre- | Instale una unidad de freno / resistencia
nado de freno.
B | | Retire el par externo o instale una unidad
i par externo acelera el motor
Err07 Sobretension a de freno / resistencia de freno.
velocidad constante
Tension de entrada demasiado alta Compruebe la tension de red.
Emos Error de tension La tensién de entrada en los terminales | Adapta la tensién de entrada al rango es-
IT.
de control no esta dentro del rango especificado. pecificado.
Pérdida temporal de la tension de en- | Confirmar el error (por ejemplo, en caso
Err.09 Subtension

trada

de apagado externo)
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Tension de entrada fuera del rango del

variador

Compruebe la tension de red.

Tension de enlace de CC incorrecta

El rectificador no funciona correctamente

El circuito de salida no funciona correcta-

mente

El circuito de control no funciona correc-

tamente

Pdéngase en contacto con el equipo de

asistencia técnica.

Sobrecarga del

Potencia del variador demasiado baja

Elige un variador mas grande.

del médulo IGBT

Err10 variador Carga del motor demasiado elevada o | Reduzca la carga y compruebe si el mo-
motor bloqueado tor presenta defectos mecanicos.
Tension de red demasiado baja, lo que .
Compruebe la tension de red.
debilita la red
Sobrecarga Parametro de proteccion del motor
Err.11 . Compruebe el parametro F8.03.
del motor (F8.03) incorrecto
Carga del motor demasiado elevada o | Reduzca la carga y compruebe si el mo-
motor bloqueado tor presenta defectos mecanicos.
La tensién de red se desploma Reducir la carga de la red.
Pérdida de fase /
asimetria de fase | E! circuito de entrada no funciona correc-
1o en la entrada tamente Péngase en contacto con el equipo de
.
(s6lo posible para | g/ gircuito de control no funciona correc- | asistencia técnica.
modelos de 18 kW | {3mente
y superiores)
Tension de red demasiado baja Instale un reactor de linea.
Compruebe el cable de alimentacién del
El cable de alimentacion del motor no .
motor y la conexion a la placa de bornas
esta en orden
del motor.
Compruebe el aislamiento de los bobina-
Pérdida de fase No hay carga simétrica en la salida q
Err13 os del motor.
en la salida
El circuito de salida no funciona correcta-
mente Péngase en contacto con el equipo de
El médulo IGBT no funciona correcta- | asistencia técnica.
mente
Sobrecalentamiento Garantizar un suministro de aire sufi-
Err.14 Ventilacién cubierta

ciente.
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(por encima de
80°C)

Ventilador de refrigeracion dafiado

Sustituya el ventilador de refrigeracion.

Temperatura ambiente demasiado alta

Baja la temperatura.

Termistor dafiado

Médulo IGBT dafiado

Pdéngase en contacto con el equipo de

asistencia técnica.

Error debido a

Sefial de error externa activa en los ter-

codificador mas

larga que b0.34)

Err.15 . . . Confirmacion (reset) de la sefial de error.
accesorios externos | minales DI (funcién 11 o 33)
Interrupcion de la linea de comunicacion | Comprueba el cable.
Seleccione correctamente el tipo de tar-
Parametro F9.07 incorrecto
jeta de comunicacion.
Err16 Error de Otros parametros de F9 para la configu-
comunicacion racién de la comunicacion no son correc- | Comprueba los parametros.
tos
) Compruebe la configuracion y el ca-
El PC conectado envia incorrectamente
bleado del PC.
Pérdida de fase / asimetria de fase en la
Error en el
entrada Péngase en contacto con el equipo de
Err.17 interruptor de . N
) ” Contactos del circuito de entrada o salida | @sistencia tecnica.
alimentacion
defectuosos
Erroren la
Pdngase en contacto con el equipo de
Err.18 medicion de Sensor de corriente defectuoso
asistencia técnica.
corriente
Los parametros del motor introducidos Corride | i
; . orrige los parametros.
Brror al calibrar 10s | |\, 4inciden con la placa de caracteristi- o
Err19 parametros del cas e Comprueba la posicion de la coma.
motor
Tiempo de espera de medicion Compruebe la conexién con el motor.
. ~ Poéngase en contacto con el equipo de
Codificador dafiado . ) )
asistencia técnica.
. Tarjeta codificadora dafiada Sustituya la tarjeta codificadora.
Error de tarjeta
codificadora Tarjeta de codificador no compatible con | . .
" Pide una tarjeta compatible.
Err.20 (Sefial del el codificador

Los parametros del codificador no son

correctos

Compruebe la configuracién de los para-

metros.

Conexion entre tarjeta codificadora y co-

dificador defectuosa

Comprueba la conexion.
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Error de
Péngase en contacto con el equipo de
Err.21 lectura/escritura | EEPROM dafiada
asistencia técnica.
EEPROM
Sobretension Elimina la sobretension.
Err.22 Error de hardware
Sobrecorriente Elimine la sobrecorriente.
Err.23 Cortocircuito a tierra | Cortocircuito en el motor Sustituya el cable o el motor.
Limite de tiempo de | Se ha alcanzado el limite de tiempo de | ¢  Aumenta el limite de tiempo.
Err.26 funcionamiento funcionamiento configurado (supervision | ¢  Reajuste los tiempos de funciona-
(F7.21) alcanzado | activa). miento con y0.00.
Error Terminal de entrada digital con funcién 44
Err.27 Confirmacién (reset) de la sefal de error.
personalizado 1 activa
Error Terminal de entrada digital con funcion 45
Err.28 Confirmacion (reset) de la sefial de error.
personalizado 2 activa
Limite de tiempo de | Se ha alcanzado el limite de tiempo de | ¢  Aumenta el limite de tiempo.
Err.29 encendido (F7.20) | encendido configurado (supervision ac- | e Reajuste los tiempos de funciona-
alcanzado tiva). miento con y0.00.
La corriente desciende por debajo del va-
Compruebe los parametros F8.31 y
Err.30 Pérdida de carga | lor de F8.31 durante el tiempo estable- F8.32
cido en F8.32 o
Pérdida de sefial de | La sefial de realimentacion PID no su-
Er a1 realimentacion PID | pera E2.11 sin interrupcién durante mas | Compruebe la sefal de realimentacion
.
durante el tiempo que el tiempo de deteccion confi- | PID y el cableado o ajuste E2.11/E2.12.
funcionamiento gurado en E2.12
Carga del motor demasiado elevada o | Reduzca la carga y compruebe si el mo-
Limite de corriente = .
Err.40 motor bloqueado tor presenta dafios mecanicos.
superado
Potencia del variador demasiado baja Elige un variador mas grande.
Conmutacioén del
Cambio a otro motor durante el funciona-
Err.41 motor durante el Pare el motor y repita la conmutacion.
miento
funcionamiento
Ajuste incorrecto de los parametros
F8.15/F8.16
Desviacion de Ajusta los parametros.
Configuracion incorrecta de la tarjeta co-
Err.42 velocidad
dificadora
demasiado alta
La calibracién de los parametros del motor
Repita la calibracion.
no se ha realizado correctamente
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La calibracion de los parametros del mo-
Repita la calibracion.
tor no se ha realizado correctamente
Velocidad del motor | Configuracion incorrecta de la tarjeta co-
Err.43
demasiado alta dificadora
Ajusta los pardmetros.
Ajuste incorrecto de los parametros
F8.13/F8.14
La conexion al sensor de temperatura no
Compruebe el sensor y el cable.
Sobrecalentamiento | €S correcta
Err45 del motor (por Ajuste la frecuencia portadora (parame-
encima de F8.34) | Temperatura del motor demasiado alta | tro F0.18) o mejore la refrigeracion del
motor.
Error durante la La desviacién entre los parametros
Err.51 inicializacién de la | reales del motor y los introducidos es de- | Compruebe los parametros del motor.
posicion masiado alta.
c Error de Mala conexién entre el variador y la uni- | Compruebe el cable y la unidad de con-
dF
comunicacién dad de control trol.
. . ¢ Introduce la contrasefia.
RdC N/A, véase y0.01 | El variador esta protegido por contrasefia
e Elimina la contrasefia.
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Apéndice A Datos sobre eficiencia energética

Pérdidas relativas [%]

Pérdidas Prop.

q - érdi- | respecto a IE1
fotencia Corriente potencla pL,CDM (% de la frecuencia nominal; % de la corriente nominal de el
nominal aparente Clase| das |Inversorde re-
Modelo nominal P Celparjen coll P "
de salida nominal . IE |ociosas| ferenciaa
[A] del variador Sr,equ
[kw] [kVA] wi (90;100) [%].
(0;25) | (0;50) | (0;100) | (50;25) | (50;50) | (50;100) | (90;50) | (90;100) Para IE2: <75 %
ST500 OR7G2| 0,75 4 1,5 37 3.8 4,6 37 3.9 4,8 4,2 52 IE2 3 47,2
ST500 1R5G2 15 7 3 2,8 2,9 3,5 2,8 29 3.8 3.1 4,0 IE2 3 49,1
ST500 2R2G2 22 10 4 24 25 28 25 27 3.1 2,8 3,8 IE2 5 52,4
ST500 004G2 4 16 7 1.7 2,0 24 1.8 2,1 26 23 3,1 IE2 6 49
Pérdidas absolutas del variador
PL,CDM (% de la frecuencia nominal,
% de la corriente nominal de produccién de par)
w w w w w w w w
ST500 OR7G2| 0,75 4 1,5 56 57 69 56 58 72 63 78 IE2
ST500 1R5G2 1,5 7 3 83 86 105 84 88 113 92 121 IE2
ST500 2R2G2 2,2 10 4 95 98 113 98 106 123 12 151 IE2
ST500 004G2 4 16 7 122 139 169 128 149 183 163 219 IE2
Pérdidas Prop.
Pérdidas relativas [%]
. ;. érdi- | respecto a IE1
goteicla Corriente! golencla pL,CDM (% de la frecuencia nominal; % de la corriente nominal aerdl
nominal aparente ) Clase| das |Inversor de re-
Modelo nominal de produccion de par) en con la p: i
de salida nominal . o IE ferencia a
Al nominal del variador Sr,equ
kW] [kVA] W] | (90;100) [%].
(24;25) [ (24;50) | (24;100) | (50;25) | (50;50) | (50;100) | (90;50) [ (90;100) Para IE2: <75 %
ST500 OR7G3| 0,75 25 1,5 1,6 17 2,0 1,6 1,8 22 1,9 24 IE2 4 221
ST500 1R5G3 1,5 3.8 2,7 1,2 14 1,8 12 15 2,0 1,6 23 IE2 4 27,5
ST500 2R2G3 22 5,1 4 1,1 1,2 1,5 11 1,3 1,7 1,4 2,0 IE2 6 271
ST500 004G3 4 9 7 1.3 1.4 2,0 1.1 1.3 2,0 1.5 22 IE2 6 34,5
ST500 5R5G3 55 13 9 1,0 14 22 1,0 13 22 1,6 2,6 IE2 7 43,7
ST500 7R5G3 75 17 13 0,8 1.1 2,0 0,7 1,0 2,1 1,2 2,6 IE2 7 441
ST500 11G3 1" 25 17,8 1,0 13 2,0 1.1 1,3 21 16 2,8 IE2 7 50,8
ST500 15G3 15 32 22,2 0,7 0,9 1,3 0,8 1,0 1,6 1,3 22 IE2 8 41,6
ST500 18G3 18 37 26,4 0,6 08 1,4 0,7 0,9 17 1,2 24 IE2 9 46,8
ST500 22G3 22 45 31,2 0,7 0,9 1,5 0,7 0,9 1,6 1.2 21 IE2 13 42,9
ST500 30G3 30 60 42,5 0,6 0,8 1.1 0,5 08 15 11 2,1 IE2 25 43,0
ST500 37G3 37 75 52 0,7 1,0 0,6 0,8 11 1,7 1.2 23 IE2 25 47,3
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ST500 45G3 45 90 62,4 0,6 08 1,4 0,7 0,9 1,5 1,0 2,0 IE2 34 M7
ST500 55G3 55 110 76,2 0,6 038 1,4 0,7 0,9 1.5 1,0 1,9 IE2 34 39,5
ST500 75G3 75 150 100,9 0,7 09 1,5 0,7 1,0 1,6 1.1 2,1 IE2 34 44,4
ST500 90G3 90 176 123,3 0,6 08 17 06 0,9 18 1,0 2,1 IE2 38 44,4
ST500 110G3 110 210 142 0,7 09 1,5 0,7 1,0 1.7 1.1 2,0 IE2 38 49,6
ST500 132G3 132 253 173,2 0,9 1.1 17 0,9 1.1 1.8 1,2 2,1 IE2 60 51,6
ST500 160G3 160 304 209,2 0,9 1,0 1,6 0,9 1.1 1.8 1,2 2,1 IE2 65 50,6
ST500 187G3 187 340 242 0,7 0,9 1,4 08 1,0 1,6 1.1 1,9 IE2 65 457
ST500 200G3 200 380 256,3 0,7 0,9 1,5 08 1,0 1.7 1.1 2,0 IE2 65 48,2
ST500 220G3 220 426 285 08 1,0 16 08 1,0 1.8 1.1 2,1 IE2 65 50,3
ST500 250G3 250 465 330,5 0,7 09 1,5 07 1,0 1.7 1.1 2,0 IE2 85 48,1
ST500 400G3| 400 725 506,3 0,7 0.9 1,4 0,7 0,9 1.5 1,0 1,9 IE2 85 45,9
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